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DRAGOS POPESCU

SISTEM NESPECULATIYV SI SISTEM SPECULATIV

Propunem cititorului urmatoarea distinctie, pur conventionala: intre sisteme
nespeculative (N) si sisteme speculative (S). Ambele sunt omogene, adica alcatuite
din elemente de acelasi fel.

Sistemele nespeculative sunt ansambluri de elemente. Nu precizdm ce natura
au elementele — ca si sistemele pe care le alcatuiesc, in continuare, in aceastd parte
a lucrarii, elementele sunt pur conventionale.

Elementele permit totusi operatia de a se grupa / a fi grupate in multimi; N si
S fiind tipurile de multimi din care pot face parte.

Conventional, dam o ilustrare a elementului:

Fig. 1

Observatie: un numar oarecare de elemente nespecificate, precum cele de mai
jos, nu alcatuiesc o multime de tip N si nici o multime de tip S:

Fig. 2
In Fig. 2 avem de-a face cu o multime, dar nu cu un sistem. Putem determina

numeric elementele multimii (avem trei elemente), insd nu putem individualiza
elementele multimii — fiecare il poate inlocui pe altul, putdnd fi, la randul lui,
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inlocuit prin acesta; deci elementele sunt echivalente, substituibile. Putem identifica o
caracteristica in cadrul multimii — elementele din stanga sunt grupate spatial fata de
elementul din dreapta. Totusi, nu putem enunta cu certitudine un criteriu al gruparii;
gruparea poate fi Intdmplétoare, dar poate exprima si o asezare a elementelor in
conformitate cu un criteriu necunoscut (d. ex.: pe o coloana, in stdnga, grupari pare
de elemente, pe o altd coloana, in dreapta, grupari impare de elemente).

In schimb, in urmatoarea ilustrare:

Fig. 3

avem de-a face cu un tip de multime N. Nu stim dacd avem de-a face cu un sistem
complet sau doar cu un fragment de sistem, dar stim ca elementele din Fig. 3 se
gasesc Intr-o anumitd ordine, deoarece pe fiecare apare una din primele trei litere
ale alfabetului. Exista relatii intre elementele date, cu toate ca nu stim cu exactitate
in ce constau ele. Elementele sunt individualizate si putem enunta un criteriu al
gruparii lor: fiecare element corespunde cu o anumita literd a alfabetului.

Sistemele speculative sunt ansambluri de elemente insotite de descrieri ale
ansamblurilor. Termenul ,,descriere” trebuie considerat aici in cea mai simpla
acceptiune posibila — ca o entitate asociatd elementului (in sensul de element al
tipului N), prin care se simbolizeaza elementul Insusi. Simbolizarea trebuie inteleasa,
de asemenea, deocamdatd, conventional: nu existd vreo reguld potrivit careia
elementului 1i revine simbolul sau.

De fapt, un element al unui sistem S are (din perspectiva tipului N) urmatoarea
structura:

l
]

Fig. 4
in care rombul reprezinta partea recognoscibild in N si S a elementului in discutie,
in timp ce sdgeata si patratul reprezintd partea elementului recognoscibild numai in

S. Nu are nici o importantd in care unghi al rombului asezdm sageata. Figura de
mai jos este echivalentd cu cea de mai sus:

]
Fig. 5

116



Fatd de elementul Iui N, elementul lui S are in plus doud componente,
reproduse separat mai jos:

L] s —
Fig. 6

primul ilustrand descrierea elementului lui N, cel de-al doilea ilustrand relatia dintre
element si descrierea sa. Dar, pentru S, componentele Fig. 6 alcétuiesc o unitate cu
Fig. 1. In S, cele doua figuri nu se pot descompune. In misura in care cele doui
componente din Fig. 6 pot face parte dintr-un sistem de tip N, ele devin vizibile in
N asemanator Fig. 3.

Dupa cum se vede deja, deosebirea dintre cele doua tipuri de sisteme (N si S)
este fundamentala. Elementul in N este ilustrat de Fig. 1. In cazul Fig. 3, in care
fiecare element corespunde cu o literd a alfabetului, nu avem de-a face cu un
element de tip Fig. 4, fiindcd asocierea dintre literele alfabetului si fiecare element
nu permite distingerea componentelor din Fig. 6. Litera alfabetului asociata fiecarui
element din Fig. 3 nu este o descriere a elementului respectiv.

Elementul in S este ilustrat de Fig. 4 / Fig. 5.

Cu toate acestea, ambele tipuri permit descrierea oricarui ansamblu in
termeni de ansamblu de elemente sau in termeni de ansambluri de elemente 1nsotite
de descrieri ale ansamblurilor. Ori, cu alte cuvinte, reducerea ansamblurilor la un
tip unic.

TIPOLOGIE A SISTEMELOR
SISTEME NESPECULATIVE

Vom alcatui o tipologie pe baza a trei elemente. Numarul este convenabil
deoarece nu simplificd exagerat problema, ceea ce se Intdmpld in cazul a doua
elemente, nici nu o complica prea mult, ceea ce se petrece atunci cand ludm in
considerare patru elemente.

Pentru a preciza relatiile dintre cele trei elemente, vom introduce, in plus fata
de Fig. 1, un simbol:

Fig. 7

care ilustreaza relatia dintre doud elemente. Simbolul este strict conventional, si ar
putea chiar lipsi din ilustrare dar, in acel caz, raporturile elementelor ar fi evidentiate
mai greu, prin contactul dintre unghiuri, respectiv laturi ale romburilor.

Avem, pentru un sistem N alcatuit din trei elemente, doua tipuri, pe care le
notdm cu a si b.
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Tipul Na. Se caracterizeaza prin relatie simpla intre componente. Ar putea fi
denumit sistem liniar.

Fig. 8

Tipul Nb. Se caracterizeaza prin relatie dubla intre componente. Ar putea fi
denumit sistem circular.

A — C
B
Fig. 9
SISTEME SPECULATIVE

Vom alcatui o tipologie tot pe baza a trei elemente.

Tipul Sa. Primul tip este, desigur, echivalentul lui Na. In cazul sistemelor S,
totusi, distinctia dintre Na si Nb devine nerelevantd, in sensul ca sistemele S, apar
ca sisteme N duplicate, ceea ce face ca insasi distinctia dintre N si S sa fie
nerelevanta: S ar fi un caz al Iui N 1n care fiecare element al Iui N are doua unitati
(Faptul cé in S distinctia dintre Na si Nb nu e relevanta, ne-a facut sa renuntam la
linia folosita in Fig. 8 si Fig. 9; am simplificat ilustrarea, lasdnd romburile sa se
atingd in unghiurile ascutite corespunzatoare).

A B C
Fig. 10

Tipul Sb. Pentru a surprinde al doilea tip de S, sd consideram ca ilustrarile
din Fig. 4 si Fig. 5 sunt cazurile simplificate ale unei situatii mai complexe, in care
descrierea rombului de catre patrat este ilustratd de sdgeata cu sensul spre patrat
(patratul simbolizeaza rombul), 1n timp ce descrierea patratului de catre romb va fi
ilustratd de o sdgeata de sens invers (rombul simbolizeaza patratul).
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Fig. 11

Atunci, tipul Sb corespunzator este:

A B C
‘ A A ’ A
Fig. 12
Tipul Sc. Al treilea tip de S (ilustrat de Fig. 13) reprezinta un caz limita al

tipului Sb: este vorba despre cazul in care o parte a elementului A, B sau C,
respectiv A’, B’ sau C’, simbolizeaza pe A, B sau C.

A B8 C

[]
Fig. 13

Tipul Sd. Ilustrat de Fig. 14.

A B

Fig. 14
TRANSFORMARI

Prin ,,transformare” intelegem o operatie sau o serie de operatii care, o data

incheiate, ne conduc de la un anumit tip prezentat mai sus la un alt tip prezentat.
Operatia este o modificare de element, de descriere a elementului sau de alta
componenta definitd mai sus, care poate fi indicata cu precizie (vezi detalii infra, la

titlul ,,Schematizare”). Seria de operatii este descrisa printr-un numar de operatii.
Transformarea poate fi:

a)delatip Nlatip N
b)delaNlaS
c)delaSlaS
d) dela SlaN.
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In varianta a) avem de-a face cu doua posibile transformari:
Na — Nb si
Nb — Na.

Cu alte cuvinte, N poate trece de la tipul liniar la cel circular si invers. Niciuna
din cele doud transformari nu presupune modificarea elementelor componente ale
sistemelor, ci numai a relatiilor dintre elemente.

Varianta b) presupune transformarea elementelor de tip N (Fig. 1) in
elemente de tip S (vezi Fig. 4 sau Fig. 11). Nu se poate trece direct de la Na sau Nb
catre Sb, Sc¢ sau Sd, ci numai printr-o etapd intermediard: Na — Sa — Sb — Sc
—Sd, dar nu Na — Sc — Sd. Aceasta deoarece, pentru a realiza trecerea, efectuam
o serie de operatii de modificare a elementului din Fig. 1. Este imposibil sa
obtinem un element de tip Fig. 11 Tnainte de a obtine unul de tip Fig. 4.

Asadar, cele mai simple treceri posibile de la N la S sunt:

Na — Sasi

Nb — Sa.

Varianta c) este cea mai interesantd pentru studiul de fata. Trecerile au loc,
aici, doar in cadrul sistemelor de tip S. Fiindca, la fel ca in situatia de mai sus,
trecerile nu pot avea loc decat printr-o etapa intermediara, avem trei grupuri de cate
doua treceri posibile:

Grupul 1. Reprezintd trecerea de la Sa la Sb, impreuna cu reversul acesteia:

Sa — Sb si reversul:

Sb — Sa.

Grupul 2 este grupul trecerii de la Sb la Sc, impreuna cu reversul acesteia:
Sb — Se si
Sc¢ — Sbh.

Grupul 3 reuneste transformarile care au loc de la Se la Sd si de 1a Sd 1a Se:

Sc — Sd
Sd — Sec.

Variantele de pand acum au fost, cu unele exceptii (reversurile grupurilor 1, 2
si 3), progresive sau productive. La sfarsitul procesului de transformare avem un
numar mai mare sau egal de componente elementare cu cel de la inceputul
procesului. Varianta d), care presupune trecerea de la sisteme de tip S la sisteme de
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tip N, este, spre deosebire de a), b) si ¢), regresivd sau reductivd, in sensul ca

reprezinta o pierdere sau reducere in complexitate: intre starea sistemului la inceputul

si la sfarsitul procesului de transformare existd o diferentd negativa din punct de

vedere al numarului total de componente elementare; intre starea sistemului la sfarsitul

procesului si cea la inceput, diferenta dintre numarul total de componente este pozitiva.
Cele doua transformari de la S la N sunt:

Sa — Nasi

Sa — Nb.

SCHEMATIZARE

Odata ce tipologia noastra a fost incheiata, putem analiza posibilitatea de a
schematiza lanturile de transformari care apar. Am vizut ca trecerile sunt reglementate
de regula dupa care operatiile sunt succesive, nu simultane. Datorita acestei reguli apar
lanturile de transformari. Pentru a realiza un lant corect (adica realizabil prin operatiuni
acceptate), este necesar s respectam si alte reguli, in afara celei abia enuntate, pe
care o vom denumi regula succesiunii operatiilor (vezi si supra). Iata doua:

i. Conservarea momentului. Aceastd reguld cere ca transformarea sd se
initieze de la momentul in care se gaseste sistemul, nu de la altul.
De exemplu:

Na — Sa, Sa — Sb este o succesiune acceptatd, care se poate scrie: Na — Sa
— Sb. Dar

Na — Sa, Sb — Sc nu este o succesiune acceptata, deoarece Sa a fost
substituit cu Sh.

In cazul in care regula i. este respectatd, lantul urmator este corect: Na — Sa
— Sb. Regula i. nu este respectata insa intr-o succesiune ca Na — Sb — Sc.

ii. Simplificarea. Din motive de economie de mijloace, ilustrand elementele
de tip Sc si Sd renuntdm la utilizarea tuturor componentelor. O pereche de sdgeti
de sens contrar ar trebui sd apard, in interiorul rombului, in cazul elementului Fig.
13; dar trei perechi de ségeti de sens contrar si trei patrate in cazul elementului Fig.
14., ceea ce ar complica mult reprezentarea (desi ar ilustra foarte elocvent, din
punct de vedere numeric, cresterea in complexitate ce are loc la treceri de la tipul
Sc la tipul Sd — practic, numarul de componente al elementului Fig. 14 este
aproape triplu fatd de cel al Fig. 13. O situatie asemanatoare se mai petrece in cazul
trecerii de la N la S, cand numérul componentelor se tripleaza).

Avem, in total, 12 treceri posibile, distribuite dupa cum urmeaza:

2 treceri de la N la N,
2 treceridelaNla S,
StreceridelaSla S si
2 treceri de la S la N.
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CODIFICARE

Dacé dorim sd elaboram un alfabet care sd permitd o scriere prescurtatd a
oricarui lant de transformari, vom tine cont de urmatoarele reguli:

iii. Semnul lui N. Nu este necesard marcarea trecerilor dintre cele doua
sisteme de tip N prin doud semne diferite. Si aceasta pentru cd Na si Nb sunt, din
perspectiva S, unul si acelagi lucru. Doua semne pentru N ar avea sens doar pentru
a marca transformari strict in cadrul N, dar n-ar face decat sa incarce inutil un
alfabet al transformarilor 1n care avem in vedere si cadrul S.

iv. Trecerea de la N la S. Are, de asemenea, un singur semn, consecinta a
regulii semnului lui N.

v. Trecerea de la S la N. Si ea are un singur semn, tot ca o consecintd a
regulii iii.

Asadar, alfabetul care vizeaza notarea lanturilor de transformari in sisteme de
tip N si S are 9 caractere, desi desemneaza 12 situatii.

Caracterele alocate fiecdrei transformaéri sunt alese pur conventional, dar
astfel incat sa usureze memorarea, in vederea unei utilizari rapide.

In tabelul de mai jos asociem un caracter fiecarei situatii:

Tipul de trecere Caracter asociat

Na — Nb
Nb — Na
Na — Sa
Nb — Sa
Sa — Sb

Sb — Sa
Sb — Sc
Sc¢ — Sb
Sc — Sd
Sd — Sc

Sa — Na
Sa — Nb

o

o m O|AV <>

Mai departe, luand ca inceput al unui lant fiecare caracter asociat, putem
stabili care sunt caracterele prin care lantul se poate dezvolta.

Criteriul dupa care se stabileste caracterul succesor este dat de tipul
sistemului la care ajunge transformarea.

Astfel, de exemplu, daca pentru caracterul A avem ca succesor Sh, caracterul
care-1 succeda lui A poate fi numai acela care incepe o transformare de la Sb. lar
transformarile care incep cu Sb sunt: 'V, p.

lata care sunt transformarile 1n cazul fiecarui caracter:

Caracterul < nu are ca succesor decat pe o, fiindca si Na si Nb conduc la Sa.
Cazul 1n care este predecesorul este el insusi succesor nu este o transformare.

Caracterul o poate fi urmat de A si de e, cici Sa initiaza o transformare in Sh,
Na sau Nb.
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Caracterul A poate fi urmat, cum aratam supra, de: V¥, P (Sb initiaza
transformari in Sa si Sc).

Dupa ¥ urmeazd A si de @ (Sa initiaza transformari in Sbh, Na, Nb).

Dupa P urmeaza <4, 0, dat fiind ca Sc duce la Sb si Sd.

<« duce la ¥, » (Sb initiaza transformari in Sa si Sc)

Dupa o, urmeaza m, conform tabelului de mai sus, in care Sd duce la Sc.

Dupa m, urmeaza o, < (Sc duce la Sb si Sd).

Dupa e, urmeaza <, fiindca Na, Nb duc la Sa.

In tabel, corespondentele sunt:

Caracter de plecare Succesori imediati
ai caracterului de plecare
[¢]

Ao
v.»>
Ao
4,0
A\ 2
]
o, 4

o m|O|A| V| 4 PO

Se remarca faptul cd unele caractere provoacd aceleasi transformari. Este
cazul perechilor urmitoare: o, V¥ si: A, «.

Pe de alta parte, » si m produc si ele perechi de transformari avind aceeasi
componentd, dar de ordine inversa: <, 0O, respectiv: O, «.

Trei caractere pot dezvolta o singurd secventd, sase caractere pot dezvolta
doua secvente. Existd, deci, un numar de 15 secvente posibile ale alfabetului
nostru: [©o], [oA], [oe], [ex], [AV], [AP], [VA] [Ve, [»«] [Po],
[4V], [«>], [On], [mO], [m<d].

Putem, 1n acest moment, sd construim, cu ajutorul acestor secvente, cateva
lanturi de transformari, cu conditia de a introduce urmatoarea regula:

vi. Capatul lantului. Lantul de transformari se incheie atunci cand se revine
la caracterul de plecare printr-o transformare ca aceea de plecare (i.e. la secventa
de plecare).

. soAVero,; 2. cAe0A; 3. VAP AP« 4 AVeiOAV;
5.0 4Ve 0 AP«

Remarcam cazul 3, in care lantul intrd intr-o bucla. Secventa [P ] se poate
repeta la nesfarsit. Exista insa posibilitatea de a iesi din bucla, conform schemei:

6. VAP 4> 4prdA Y.
Alfabetul propus de noi poate fi transcris in notatia obignuita. Astfel, lantul 6 devine:

Sb — Sa, Sa — Sb, Sb — S¢, S¢ — Sb, Sb — Sc¢, S¢ — Sb, Sb — Se¢, S¢ —
Sd, Sd — Sc¢, Sc — Sb, Sb — Sa, Sa — Sb
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sau, prescurtat:
Sb — Sa — Sb — S¢ — Sb — S¢ — Sb — S¢ — Sd — S¢ — Sb — Sa — Sb,

insa este preferabild mentinerea lui, deoarece noteaza transformarile, nu tipurile de
sistem.

Lantul urmétor,
7.0 AV P dOme::o,

care nu este decdt succesiunea celor noud caractere, reprezintd si seria de
transformari de la Na (sau Nb) la Na (Nb), trecand prin toate celelalte sisteme. In
schimb, in lantul

. i70AVP AOndAVDP AdOndAV D> 4dOadA VD> 4OmdA ..

se evitd Inchiderea prin urmarea caii (secventei) [m<] in loc de [me]. De aceea,
consideram ca lanturile 7 si 8 sunt echivalentul in cadrul S al Nb (sistem circular) si,
respectiv Na (sistem liniar) in cadrul N. Ca si in cazul Nb, respectiv Na, sistemul se
inchide / deschide, printr-o operatie: inlocuirea secventei [m <] cu [me], si viceversa.

In afari de lanturile de transformare, pot fi construiti arbori de transformare,
care marcheaza unele sau toate variantele posibile de transformare a unui lant:

VVeOoAY (1)
AV> << )
.,o< > > domeco. (3)
[ Jslo} 4)

(1) )

Arborele de mai sus marcheazd transformari posibile, Intre care cele din
lanturile 1, 7, 8. Ramurile (1) si (2) ale arborelui sunt in dezvoltare; ramurile (3) si
(4) sunt incheiate (le-am marcat cu un punct la finalul sirului). Arborii au cel mult
doud ramuri, ceea ce tine de sistemul studiat insusi, care este alcatuit din trei
elemente. Ramificatiile au fost notate, pe orizontala, cu (1) si (2°)

EVALUARE

In paginile de mai sus am schitat studiul transformarilor pe care le pot suferi
sistemele alcatuite din trei elemente, a caror structura a fost data in Fig. 8, 9, 10, 12,
13 si 14. Studiul a culminat cu elaborarea unui calcul, prin care se pot realiza lanturi
corecte de transformari. O analiza riguroasa ar putea imbunatati acest calcul, pana
la determinarea completa a tuturor transformarilor; dar nu acesta a fost scopul nostru.

Am luat in considerare doar sisteme N si S omogene. In cazul unor sisteme
eterogene de trei elemente (adicd sisteme in care apar mai multe tipuri de elemente),
transformarile, mai complicate, necesita alte scheme.
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